PMD75 f RTX3 veya yiiksedgi ile ,alici otomatik olarak her atanan aktaricidaki Sekil 1/ Figura 1 Sekil 4 / Figura 4

™ check-in stiresi ayarini algilar.Bunun sonucunda, akataricilarin degisik check-in A1 A2
M AG E L L A N stireleri olabilir.RTX3'lin 6nceki versiyonunda,aktaricinin check-in A . . TI baglantisi
stiresinin modiildeki ayarlarla ayni olmasi gerekiyordu. A ' pil baglantisi

- connecteur de piles
- optimum isin hiizmesi dagilimi - conector de bateria
- dispersion optimale du faisceau

1SPErsio edl B
- dispersion de haz 6ptima - anti-sabotaj anahtari

- interrupteur de sécurité
- interruptor antisabotaje

[

- PCB yukseklik isaretleri

- marques pour hauteur de
carte de circuits imprimés

- marcas de altura de PCI

Evcil Hayvan Algilamayan Dijital
Kablosuz Hareket Dedektorii (PMD75)
V2.0

RTX3 veya yiiksegi ile,eger check-in siiresi ayarlari degistiyse,taninacak
A degisiklikler igin aliciya giic kesilip verilebilir.

Dedektori Calistirma
1. Polarite 6lcimi yaparken 3 adet “AAA” pili pil yuvasina yerlestiriniz (Sekil 4).
2. Pil yuvasini arka kapaga yerlestiriniz ve pil baglantisini PCB'ye takiniz.

(Sekil 4'teki “A1” ve “A2”ye bakiniz).

Pil baglantisini yaptiktan sonra, giic gelme stireci ¢alismaya baslar (10 ile 30 saniye
L . \ arasi siirer). Bu siiregte, kirmizi LED yanip séner ve dedektér acik bir zon yada
sabotaji algilamaz.

B

- Unite yakini hedeflerse ,isin hiizmeleri
arasi daralir .Evcil hayvana bagisiklik
vardir.

- I'unité capte plus pres et I'espace

Pilleri Degis“rme entre les faisceaux est plus petit; D
=__ 1. Pil'll:aglgrlztisiqi PCB'den sokiinliz . Pil yuvasini gikarinizve  eski T Iinsensibilité aux animaux est - anten/antenne/antena
Kullanim pilleri cikariniz. B compromise. E
Kilavuzu 2. Anti-sabotaj anahtarina basip ¢ekerek tinitenin glictiniin kesildiginden emin olunuz. m 31m - sensorler/capteurs/sensores
® 3. "Dedektort Calistirma  ” kismini uygulayiniz. 1 |\ ---- - o - el objetivo de la unidad estd mas
sP : cA u an T ;-A s q s IOE uxs Yuriime-testi ) o/ey cercayla distancia entre los haces es - LED/DEL/LED
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20°C'de (68°F), Normal Kalkan (J4 = ON) modunda ve Single Edge Islemi modunda 2.1m - porte-piles
. J3 = ON),tamamlanan zondan korumali alanda bir kereden fazla herhangi tip bir (7ft/ - compartimiento de bateria
Tu rk(}e hareketle gecisyapmamalisiniz (2 isin hiizmesi icerir,sol ve sag sensor algilama elementi 7 pi) H
Tavsiye edilen yiikseklik olan 2.1m'de (7ft) £10%,MG-PMD7586 hareket dedektérleri buna yavas ve hizli yriime ve kosma dahildir. . c - PCB yiikseklik ayari
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M fay . PP . inmunidad contra mascotas esta ihili
yiizeyi saf alkollii bir yumusak bir bezle temizleyiniz. Sinyal testleri ve zon programlama hakkinda daha fazla bilgi icin alicinin Referans comprometida. Kalkan (sensibilidad)

J4 OFF =Yiksek Kalkan(dusiik hassasiyet)/Protection élevée (faible sensibilité)
Blindaje Superior (baja sensibilidad)

. . . ve Montaj Kilavuzunuinceleyiniz .Eger aktarim zayifsa,aktariciyi birkag santim bile
PCB Yiikseklik Ayari kimildatmaniz sinyal giiciiniin inanilmaz seviyede artmasini saglayabilir.

PMD75 2.1m'de (7ft) optimal calisacak sekilde tasarlanmistir,fakat ytiksek veya

alcaginada monte edilebilir .Dedektérii monte ettikten sonra PCB'nin sag tarafindaki Canli Yazilim ON = Normal Kalkan(yiksek hassasiyet )/Protection normale(forte sensibilite)
ayarlanabilir yuikseklik isaretleri arka kapak icindeki (bknz."H" sekil 1) cikintiile Hareket dedektori pil 5mrinii korumak icin,eger 5-dakikalik stirede 2 agik zon Blindaje Normal (alta sensibilidad) ~ A
ayni hizada olmalidir.Ornegin ,eger dedektér 2.1m (7ft) ylikseklige monte edildiyse, sinyali aktariminda (LED 2 sn.yanar) bulunursa,dedektor 3 dakika suresince herhangi Islem TipilType de traitement/Tipo de Procesamiento
PCB 2.1m'ye (7ft) monte edilmelidir ~ (Sekil 1). Istenen yiiksekligi arka kapagin bir alarm sinyali gondermeyecegi enerji kazanim moduna diiser.Hareket Dedektoriintin
kenariyla ayni hizaya getirin .Eger baska montaj yiiksekligi istenirse,PCB'yi tekrar canli yaziliminda ve Enerji Kazanim Modunda,kirmizi LED algilamayi gostermek icin yanip J3 OFF =Dual edge / divisé / polaridad doble
ayarlayinizHer PCB ayari s?nfasi korur@n alanda yiriime testinj uygulayiniz. soner.Ug dakikalik Enerji Kazanim Modu bittiginde dedektdr normal calismasina déner. e ON = Single edge / simple / polaridad simple /A
test of the protected area.Ylrlime-testi istenen alanda korumayi kontrol eder. @ Enerji Kazanim Modunda dedektor kapagi cikarildiysa ve atekrar yerine takildysa, Figure 2 / Figura 2 Galioma Modu / Mode de fonctionnement / Modo de Fundlonamiento
. ilk algilama alarm sinyalini tetikleyecektir. >
LED Ayarlari (J5) 90

2.1m

J2 OFF =Omnia / Spectra 1759EX
ON= Magellan A

algilanan hareketi géstermek icin 4 saniye yanar  .Hareket dedektori pil performasini

Bu ayarlarla kirmizi LED (Tablo 1) devreye alinir veya devredisi birakilir .Kirmizi LED Teknik Ozellikler \\\\ \‘ " ,' ,,I/ (71ft)
N Yy

12 saatte bir test ederpil voltaji cok distikse , kirmizi LED 5-saniyelik zaman araliklariyla Sensdr Tipi _ iki dual karsilikli kizil Gtesi sensor e e e Check-in Denetimi Zaman Sayimi/Délai de supervision de présence/Tiempo de
yanar séner ve hareket dedektérii aliciya pilin bitmekte oldugunu bir sinyalle bildirir. Kapsama - 90° (standart) 11m x 11m (35ft x 35ft) / o o o oo or (osm Verificacién de Prescencia
Sonrasinda trouble hatasi yaratir ve merkezi gézlem istasyonuna génderir.Kirmizi PEvcil Hayvan Bagisikligi 40kg'a  (90lbs) kadar
LED,hareket dedektdr aliciya bir sinyal génderdiginde yanip séner . Dedektér Hizi 0 2mile 3.5m/sec.arasi  (0.6ft to 11.5ft/sec.) J1* |OFF =12dakika /minutos
Montaj yiiksekligi 2.1m ile 2.7m arasi (7ft to 9ft) ON= 12saat /heures/horas A

Dijital Kalkan™ Ayarlari (J4)

. . . . alisma Isisi 0°Cile +50°C arasi (+32°F to +122°F) . y T A= fabrikasyon /par défaut/de fabrica
Normal Kalkan modunda,dedektd r normal cevre icin ayarlanir .Yiiksek kalkan ¢ 3m 1.5m Om 1.5m 3m . . 4
e . . . . S RF Frekansi 433*veya 868**MHz (10ft) (5ft) (0ft) (5ft) (10ft) =Omnia / Spectra 1759EX only
modunda dedektor yliksek riskli cevrelere gore ayarlanir  (parazit potansiyelli ) *_ Omnia / Spectra 1759EX seul "
ve bundan dolayi yanlis alarma karsi bagisiklik saglanmis olur.Fakat,yanit verme Lens 2nd generation Fresnel lens, LODIFF®, segments Fi 3/Fi 3 = ’mnla I_Oec ra seulemen
S L \ o — — — — igure igura * = S6lo Omnia / Spectra 1759EX
siiresi ve dedektor hizi diisebilir .Tablo 1'e bakiniz. Glg 3 X “AAA" alkalin pil A
Sinal Dual Ed Is| i (3 Aktarici Menzili 35m (115ft) ev ortaminda tipik - kbse montaji AJumper ayarlarini degistirdikten sonra, anti-sabotaj anahtarini kapatmak icin kapagi itin
: ing _e V(Zy: kt}]? d'"tg|e' S ?ITIII ( )d i Sinle edae Kismi Anti-Sabotaj Anahtari evet - montage en coin veya degisiklikleri kaydetmek icin anti-sabotaj anahtarini basip biarakiniz.
u opsiyon dedektoriin dijital sinyal islem modunu calistir.Single edge kismi en az ——— — - — - montaje en esquina R o , .
parazitin olabilecegi parazit kaynaginin az oldugu normal ortamlarda kullanilir.Dual Pil Omrii T in dl,J,skUkahECkk'r“ ayart: 3 y|1| 5 il B prres I?"modlﬁcatlonddes’regl'ag’;es desfcavallers, rTP’]Ettre Iedcou'verc:ﬁe e(;\ place pour
Edge Isleme Modu hareket dedektériinin parazit kaynaklarinin yakininda n yiiksek check-inayari  :1.5vyi o ) ermer l'interrupteur de sécurité ou enfoncer et relacher ce dernier afin de
) R . ) s - diiz ylizey montaji sauvegarder.
bulunan ve ortamin dedektori kéti etkileyebilecegi durumlarda segilir. - montage sur surface plane
Daha fazla bilgi edinmek icin arka ytzde bulunan tablo 1'i inceleyiniz. e oKDY Canati: 6o OMNENDTS - montaje en superficie plana Después de cambiar la configuracién de los puentes, encaje la cubierta en su lugar
The PMD75 complies with part 15 of the FCC rules. Operation is subject to the following two conditions: (1) This device may not cause harmful interference, c para cerrar el interruptor antisabotaje o pulse y suelte el interruptor anti-sabotaje para
H and (2) This device must accept any interference received, including interference that may cause undesired operation. .
Bca‘llsmahMOkd ud(‘jzk) sringin h . del alici ile haberl . T Battery life expectancy will vary according to the check-in time interval and the amount of traffic (movement) the detector has processed. A higher check-in - PCB y(jkseklik ayari guardar los cambios.Ev
u jumper hareket dedektoriniin hangi model alici ile haberlesme yapacagini time interval and higher taffic will lower baery lfe. ;
belirler, Omnia veya Magellan.Tablo 1'i inceleyini © 2002-2009 Paradox Security Systems Ltd. Specifications may change without prior notice. o_ngl?t Pour hal,lteur de carte de URETICi FIRMA : ITHALATCI FIRMA :
' Yy g . yiniz. . Changes or modifications on equipment not expressly approved by Paradox Security Systems could void the user's authority to operate the equipment, Omnia, circuits imprimés : J GIFIF o _ .
Spectra, Magellan and Shield are trademarks or registered trademarks of Paradox Security Systems Lts and its affiliates in Canada, the United Staes and other - lengueta de altura de PCI PARADOX SECURITY SYSTEMS LTD. VIDEOFON GUVENLIK SISTEMLERI LTD. STi.
- - - it All right d. O f the foll US patents ly: 7046142, 6215399, 6111256, 6104319, 5920259, 5886632, 5721542, 5287111, i H i .
Kontrol Denetimleri Zaman SayaCI (J1) gi:ga”eegs 507’7%495;i;e;vsezszznneea(:d"::riropenenw:gu;::x"egms m‘;iealpuffég’?ﬁgca lens: patent #4,787,722 (U.S.). LODIFF® is a registered trademark of Fresnel Z:Sa?];’;iujt;'sls?/gd- St.Eustache (Quebec) girpa 'Llcaret gl'elrke?ltA b!)OT KLI_S..’\:(C.)"S:)’Q-SM
P . . . . Technols I meydani — QIgll — Istanbul — Turkiye
Jumper J1,dedektér Omnia veya Spectra 1759EXile kullanildiginda bir check-in V:"Z:,ZWS " = Tel. : (450) 491-7444 Tel. : g212 320 35 60 4
sinyali ile haberlesirken zaman araliginin ayarlamasini yapar.Tabk) 1'e bakiniz. For complete warranty information on this product please refer to the Limited Warranty Statement found on the website www.paradox.com/terms. Your use of the Fax.: (450) 491-7444 Fax.: 0212 320 85 63

Paradox product signifies your acceptance of all warranty terms and conditions. S .

. ) . A o E-mail: info@videofon.com.tr
Dedektor Magellan (Calisma Moduna bakiniz) ile kullanildiginda  ,J1 devredisidir ve

dedektor Magellan'a diizenli olarak check-in siny  ali akataracaktir.C heck-in denetim

stiresi Magellan konsolundan ayarlanir.



Francais

A la hauteur d'installation recommandée de 2,1 m (7 pi) £ 10 %, les détecteurs de
mouvement PMD75 offrent une couverture de 1,5 m (5 pi) a 11,0 m (35 pi). La hauteur
d’installation est mesurée a partir du centre du détecteur (Figure 1 de la page 1).
Toutes les mesures indiquées dans les figures sont en métres et en (pieds).

Eviter d'installer le détecteur & proximité des sources d’interférence suivantes : les
surfaces réfléchissantes, la circulation d’air provenant de dispositifs de ventilation, les
ventilateurs, les fenétres, les sources de vapeur d’eau/huile, les sources de lumiére a
infrarouge et les articles entrainant des variations de température tels que les
appareils de chauffage, les réfrigérateurs et les fours.

Eviter de courber, de couper ou de modifier I'antenne ainsi que d’installer le
détecteur pres de sources de métal ou sur du métal, car ceci pourrait nuire a
I’émission des signaux.

Ne pas toucher ala surface du capteur, car ceci pourrait entrainer un mauvais
fonctionnement du détecteur. Au besoin, nettoyer la surface du capteur a l'aide d'un
chiffon doux et d’alcool pur.

Hauteur de la carte de circuits imprimés

Le PMD75 est congu pour offrir une performance optimale & une hauteur de 2,1 m (7pi),
mais peut tout de méme étre installé a une hauteur inférieure ou supérieure a cette
derniére. Une fois 'installation du détecteur terminée, s'assurer que les marques réglables
en hauteur situées sur le c6té droit de la carte de circuits imprimés correspondent a I'onglet
a l'intérieur du couvercle arriere (voir « H » a la Figure 4 de la page 1). Par exemple, si le
détecteur est installé & une hauteur de 2,1 m (7 pi), la carte de circuits imprimés devrait
donc étre réglée a 2,1 m (7 pi) (Figure 1 de la page 1). Aligner la marque désirée (hauteur)
avec 'onglet en plastique du couvercle arriére. Si une hauteur d'installation différente est
requise, réajuster la carte de circuits imprimés en conséquence. Tout ajustement de la
carte de circuits imprimés devrait étre suivi d’'un essai de marche de la zone protégée. Un
essai de marche permet de Vvérifier que la couverture nécessaire soit telle qu’elle doit étre.

Réglage de la DEL (J5)

Ce réglage active ou désactive la DEL rouge (Tableau 1 de la page 1). Cette derniére
s'allume pendant 4 secondes pour indiquer que du mouvement a été détecté. Le détecteur
de mouvement effectue un test de batterie a toutes les 12 heures. Si la tension de la
batterie est trop basse, la DEL rouge clignote a intervalles de 5 secondes et le détecteur de
mouvement envoie un signal de faiblesse de la batterie au récepteur. Une défectuosité est
ensuite générée et transmise a la station de surveillance. La DEL rouge clignote
rapidement lorsque le détecteur de mouvement transmet un signal au récepteur.

Réglage de I'algorithme numérique Shield™ (J4)

En mode de protection normale, le détecteur est réglé pour des conditions
d’environnement normal. En mode de protection élevée, le détecteur est réglé pour des
conditions d’environnement a haut risque (possibilité d'interférences) et est donc pourvu
d’une immunité inégalée contre les fausses alarmes. Cependant, la vitesse du détecteur
et le temps de réponse peuvent étre plus lents. Se référer au Tableau 1 de la page 1.

Traitement simple ou divisé (J3)

Ce réglage détermine le mode opérationnel de traitement numérique du signal du détecteur.
Le mode de traitement simple devrait étre utilisé dans des conditions d’environnement
normal avec peu de sources d'interférence. Le mode de traitement divisé offre un meilleur
rejet des fausses alarmes dans le cas ou le détecteur de mouvement est placé pres de
sources d'interférence pouvant lui nuire. Se référer au Tableau 1 de la page 1.

Mode de fonctionnement (J2)

Ce cavalier détermine le modele de récepteur sans fil avec lequel le détecteur de
mouvement communique, soit Magellan soit Omnia. Se référer au Tableau 1 de la
page 1.

Délai de supervision de présence (J1)

Le cavalier JP1 détermine l'intervalle de temps auquel le détecteur transmet un
signal de présence lorsqu'il est utilisé avec Omnia ou Spectra 1759EX (voir
Mode de fonctionnement). Se référer au Tableau 1 de la page 1.

Si le détecteur est utilisé avec Magellan (voir Mode de fonctionnement), le cavalier
JP1 est désactivé et le détecteur transmet régulierement un signal de présence au
Magellan. Le délai de supervision de présence est réglé dans la console Magellan.

A

Avec un OMN-RCV3 de V2.0 ou ultérieure, le récepteur détecte automatiquement le
délai de supervision de présence réglé dans chacun des émetteurs qui lui sont
assignés. Grace a cela, les émetteurs peuvent avoir des délais de supervision de
présence différents. Avec une version antérieure du OMN-RCV3, le délai de

supervision de présence des émetteurs doit correspondre au réglage dans le module.

Avec un OMN-RCV3 de V2.0 ou ultérieure, si le délai de supervision de présence est
modifié, mettre le récepteur hors tension puis sous tension afin que la modification
soit reconnue.

A\

Mise sous tension du détecteur

1. Insérer trois piles « AAA » dans le porte-piles en vérifiant la polarité (Figure 4 de la
page 1).

2. Insérer le porte-piles dans le couvercle arriére et brancher le connecteur de piles a
la carte de circuits imprimés (voir « A1 » et « A2 » a la Figure 4 de la page 1).

Apreés le raccordement du connecteur de piles, une mise sous tension débute (pour
une durée de 10 a 30 sec.). Pendant ce temps, la DEL rouge clignote et le détecteur
ne détecte ni ouverture de zone ni sabotage.

Remplacement des piles

1. Débrancher le connecteur de piles de la carte de circuits imprimés. Retirer le porte-
piles et enlever les vieilles piles.

2. Enfoncer et relacher I'interrupteur de sécurité pour s'assurer que 'unité ait été mise
hors tension.

3. Suivre les étapes énoncées au paragraphe « Mise sous tension du détecteur ».

Essai de marche

Ouvrir le couvercle afin de déclencher l'interrupteur de sécurité puis remettre le couvercle
en place. Ceci active le mode d’essai de marche du détecteur de mouvement pour 3
minutes. A 20 °C (68 °F), en mode de protection normale (J4 = ON) et en mode de
traitement simple (J3 = ON), un humain ne devrait pas pouvoir traverser plus d’'une zone
compléte (consistant en 2 faisceaux, détecteurs gauche et droit du capteur) dans la zone de
couverture, et ce, peu importe le mouvement effectué : marche lente/rapide ou course.

En mode de protection élevée, la quantité de mouvement nécessaire a la génération
d’'une alarme est doublée. La largeur approximative d'un faisceau maximal & 11,0 m
(35 pi) du détecteur est de 1,8 m (6 pi). Lors de I'essai de marche, toujours marcher
d’'un c6té a l'autre de la trajectoire de détection et non en direction du détecteur.

%/

Test de puissance du signal

Avant de finaliser l'installation du détecteur de mouvement, afin de vérifier si le
récepteur recoit bien le signal du détecteur, effectuer un test de puissance du signal.
Avant d'effectuer le test, s'assurer que les piles aient été insérées dans le porte-piles
pour alimenter le détecteur. Vérifier aussi que le détecteur de mouvement ait été
assigné a une zone. Pour plus amples renseignements sur les tests de puissance du
signal et la programmation de zone, se réréfer au Manuel d’installation et de référence
du récepteur approprié. Si la transmission est mauvaise, le fait de déplacer I'émetteur
de quelques pouces peut sensiblement améliorer la réception.

Le mode d’essai de marche est aussi activé pour 3 minutes une fois que le détecteur
de mouvement est mis en marche.

Logiciel Alive

Si le détecteur de mouvement transmet 2 signaux d'alarme (DEL allumée pendant 4
secondes) en moins de 5 minutes, il bascule en mode d'économie d’énergie ou il n’émet
aucun signal d’alarme pendant environ 3 minutes. Grace au logiciel Alive du détecteur
de mouvement, la DEL rouge continue de clignoter pour indiquer une détection méme
en mode d’économie d’énergie. Lorsque le mode d’économie d'énergie de 3 minutes
prend fin, le détecteur de mouvement retourne & son fonctionnement normal.

%

Si le couvercle du détecteur est retiré puis remplacé en mode d'économie d'énergie,
la premiére détection déclenche un signal d’alarme.

Spécifications techniques

Type de capteur 2 capteurs infrarouges a élément opposé double

Couverture - 90° (standard) | 11 m X 11 m (35 pi X 35 pi)

Insensibilité aux animaux jusqu’'a 40 kg (90 Ibs)

Vitesse du détecteur 0,2 & 3,5 m/sec. (0,6 & 11,5 pi/sec.)

Hauteur d’installation 21ma2,7m(7pia9pi

Température de
fonctionnement

0°C a +50 °C (+32 °F a +122 °F)

Fréquence RF 433* ou 868 MHz

Lentille lentille Fresnel 21€™Me génération, LODIFF®, faisceaux

Alimentation 3 piles alcalines « AAA »

Portée de I'émetteur Portée sans fil représentative dans un environnement
résidentiel : 35 m (115 pi) avec le MG6130/MG6160

70 m (230 pi) avec le MG5000 / MG5050 / RTX3

Interrupteur de sécurité oui

Durée de vie des piles T réglage de présence faible : 3 ans
réglage de présence élevé : 1% ans

Homologations
(c.-a-d. UL et CE)

Pour les renseignements les plus récents sur
I’'hnomologation, visiter paradox.com.

Compatibilité RTX3, MG5000, MG5050, MG6130/MG6160, MG6030

MG6060, 1759EX/1759MG, Omnia, MG-RCV3

* FCCID:KDYOMNPMD75 Canada : 2438A-OMNPMD75
La PMDT5 est conforme  la partie 15 des régles FCC. L'application est subordonnée aux deux conditions suivantes : (1) Ce dispositif ne devrait pas
entrainer de brouillage préjudiciable et (2) Ce systéme doit accepter toute interférence recue, y compris les types dinterférences pouvant entrainer un
fonctionnement indésirable.

T Ladurée de vie de la pile varie selon l'ntervalle de temps de supervision de présence et selon la quantité de mouvement traité par le détecteur. Un grand
intervalle de temps de supervision de présence et une grande quantité de détection de mouvement réduisent la durée de vie de la pile.

© Systemes de sécurité Paradox Ltée, 2002-2009. Tous droits réservés. Spécifications sujettes & changement sans préavis.

Tout changement ou toute modification du matériel n'étant pas formellement approuvé(e) par Systémes de sécurité Paradox peut annuler Iautorisation accordée
alutilisateur de se servir du systéme. Omnia, Spectra, Magellan et Shield sont des marques de commerce ou des marques de commerce déposées de
Systémes de sécurité Paradox Ltée ou de ses sociétés affiliées au Canada, aux Etats-Unis et/ou dans dautres pays. Tous droits réservés. Un ou plusieurs
des brevets américains suivants peuvent s'appliquer : 7046142, 6215399, 6111256, 6104319, 5920259, 5886632, 5721542, 5287111, 5119069, 5077549 et
RE39406 et d'autres brevets en instance peuvent s'appliquer. Lentille LODIFF® : brevet # 4, 787, 722 (E.-U.). LODIFF® est une marque de commerce
déposée de Fresnel Technologies Inc.

GARANTIE
Pour tous les renseignements sur la garantie de ce produit, veuillez vous référer aux Déclarations sur les garanties restreintes qui se trouvent sur le site Web
www.paradox.com/terms. L'utilisation des produits Paradox signifie I'acceptation de toutes les modalités et conditions de cette garantie.

Espafiol

Instalados a la altura recomendada de 2.1 m (7ft) £10%, los detectores PMD75
brindan una cobertura total desde 1.5 m (5ft) hasta 11 m (35ft). La altura de instalacion
se calcula desde el centro del detector (Figura 1 en la pagina 1). Todas las medidas
en las figuras estan en metros y pies (ft).

No ubique el detector cerca de las siguientes fuentes de interferencia: superficies
reflectantes, corrientes de aire provenientes de sistemas de ventilacion, ventiladores,
ventanas, fuentes de vapor de agua / humo de aceite, fuentes de luces infrarrojas y
objetos que provoquen cambios de temperatura como aparatos de calefaccion,
refrigeradores y hornos.

Evite doblar, cortar o alterar la antena o montar el detector cerca de o sobre metal

pues esto puede afectar la transmision de la sefial.

No toque la superficie del sensor pues puede provocar un mal funcionamiento del
detector. De ser necesario, limpie la superficie del sensor con un pafio delicado y

alcohol puro.

Ajuste de la Altura de la Placa de Circuito Impreso (PCI)

El PMD75 esta disefiado para funcionar de manera éptima a la altura de 2.1m (7ft),
pero puede ser instalado a mayor o menor altura. Luego de haber instalado el
detector, aseglrese que las marcas de ajuste de altura al lado derecho de la PCI
coinciden con la lengleta al interior de la cubierta trasera (ver “H” en la Figura 4 en la
pagina 1). Por ejemplo, si el detector es instalado a una altura de 2.1m (7ft), la PCI
debe entonces ser ajustada a 2.1m (7ft) (Figura 1 en la pagina 1). Alinee la marca de
altura deseada con la lenglieta plastica de la cubierta trasera. De ser necesaria otra
altura de instalacion, reajuste la PCI en consecuencia. Todo ajuste efectuado a la PCI
debe ser seguido de una prueba caminando en el &rea protegida. La prueba
caminando sirve para verificar si se tiene la cobertura deseada.

Configuracion de laluz LED (J5)

Esta configuracion sirve para habilitar o deshabilitar la luz LED roja (tabla 1). La luz
LED roja se enciende durante 4 segundos para indicar la deteccion de un movimiento.
El detector de movimiento efectlia una prueba de bateria cada 12 horas. Si el voltaje
de la bateria es muy bajo, la luz LED roja parpadeara a intervalos de 5 segundos vy el
detector de movimiento enviara una sefial de bateria baja al receptor. Un fallo sera
generado y transmitido a la central receptora. La luz LED roja parpadeara
rapidamente cuando el detector de movimiento transmita una sefial al receptor.

Configuracion del Blindaje Digital Shield™ (J4)

En el modo Blindaje Normal, el detector esta configurado para ambientes normales.
En el modo de Blindaje Superior, el detector esta configurado para ambientes de alto
riesgo (interferencias potenciales) y por consiguiente brinda una inmunidad
acrecentada contra las falsas alarmas. Sin embargo, el tiempo de respuesta y la
velocidad del detector podrian ser mas lentos. Consulte la Tabla 1 en la pagina 1.

Procesamiento de Polaridad Simple o Doble (J3)

Esta configuracion determina el modo de funcionamiento de Procesamiento Digital de
Sefiales del detector. El Procesamiento de Polaridad Simple debe ser usado en
ambientes normales con minimas fuentes de interferencia. El Procesamiento de Polaridad
Doble ofrece un mayor rechazo a las falsas alarmas si el detector esta ubicado cerca de
fuentes de interferencia que pueden afectarlo negativamente. Consulte la Tabla 1 en la
pagina 1.

Modo de Funcionamiento (J2)
Este Puente determina con qué modelo de receptor inaldmbrico se comunicara el
detector de movimiento: el receptor Magellan o un receptor Omnia. Consulte la tabla 1.

Tiempo de Verificacion de Presencia (J1)

El Puente JP1 establece el intervalo de tiempo en el cual el detector transmitird una
sefial de presencia cuando se usa con Omnia o Spectra 1759EX (ver Modo de
Funcionamiento). Consulte la tabla 1.

Si el detector es usado con Magellan (ver Modo de Funcionamiento), el puente JP1 es
deshabilitado y el detector transmitir& regularmente una sefial de presencia a
Magellan. El tiempo de verificacion de presencia es definido en la consola Magellan.

A\

Con un OMN-RCV3 V2.0 o posterior, el receptor detecta automaticamente el
tiempo de supervision de presencia definido en cada uno de sus transmisores
asignados.. Por lo tanto, los transmisores pueden tener tiempos de verificacion
distintos. En una version anterior del OMN-RCV3, el tiempo de verificacion de
presencia del transmisor debe coincidir con el tiempo definido en el médulo.

Con un OMN-RCV3 V2.0 o posterior, si el tiempo de supervisién de presencia
es cambiado, apague y encienda el receptor para que el cambio sea
reconocido.

A\

Encendido del Detector

1. Ponga tres baterias “AAA” en su compartimiento verificando la polaridad (Figura 4
en la pagina 1).

2. Ponga el compartimiento de baterias dentro de la cubierta trasera y enchufe el
conector de bateria en la PCI (vea “Al” y “A2" en la Figura 4 en la pagina 1).

A\

Luego de haber enchufado el conector de bateria, empezara una secuencia de
encendido (que durara de 10 a 30 segundos). Durante este tiempo, la luz LED roja
parpadearay el detector no detectara zonas abiertas ni sabotajes.

Cambio de Baterias

1. Desenchufe el conector de bateria de la PCI. Quite el compartimiento de baterias y
saque las baterias gastadas.

2. Pulsey suelte el interruptor antisabotaje para asegurarse que la unidad fue apagada.

3. Siga los pasos indicados en “Encendido del Detector”.

Prueba Caminando

Abra la cubierta para activar el interruptor antisabotaje, luego devuélvala a su posicién
original. Esta operacion activara por 3 minutos el modo de prueba caminando del
detector de movimiento. A 20 °C (68 °F), en los modos de Blindaje Normal (J4 = ON)
y de Procesamiento de Polaridad Simple (J3 = ON), usted no deberia ser capaz de
atravesar mas de una zona completa (que consiste de 2 haces, elementos de
deteccion izquierdo y derecho del sensor) en el &rea de cobertura con cualquier tipo
de movimiento; caminando despacio/rapido o corriendo.

En el modo de Blindaje Superior se requiere el doble de la cantidad de movimiento
para generar una alarma. El ancho aproximado de un haz completo a 11 m (35ft) del
detector es de 1.8 m (6ft). Al efectuar la prueba caminado, muévase siempre
atravesando la trayectoria de deteccion, no hacia el detector.
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Prueba de Fuerza de la Sefial

Para verificar si el receptor esta recibiendo la sefial del detector de movimiento,
efectle una prueba de fuerza de sefial antes de terminar la instalacion del detector de
movimiento. Antes de realizar la prueba, aseglrese que las baterias fueron
insertadas en su compartimiento para poder encender el detector. Compruebe
también que el detector de movimiento esté asignado a una zona. Para mas
informacion acerca de las pruebas de fuerza de sefial y la programacién de zonas,
consulte el Manual de Instalacion y Consulta del receptor utilizado. Si la transmisién
es débil, el mover el transmisor tan sélo unos pocos centimetros puede mejorar
considerablemente la recepcion.

El modo de prueba caminando también se activa por 3 minutos cuando se enciende
el detector de movimiento.

Software Alive

Si el detector de movimiento transmite 2 sefiales de alarma (LED iluminado por 4
seg.) al interior de 5 minutos, el detector entrara en el Modo de Ahorro de Energia
durante el cual no transmitir ninguna sefial de alarma durante aproximadamente 3
minutos. Debido al Software Alive del detector de movimiento, la luz LED roja seguira
parpadeando para indicar la deteccion incluso cuando esté en el Modo de Ahorro de
Energia. Cuando terminen los 3 minutos del Modo de Ahorro de Energia, el detector
de movimiento retoma su funcionamiento normal.

%

Si la cubierta del detector es quitada y repuesta durante el Modo de Ahorro de
Energia, la primera deteccion activara una sefial de alarma.

Especificaciones Técnicas

Tipo de Sensor dos sensores infrarrojos de doble oposicién

Cobertura - 90° (estandar) 11m x 11m (35ft x 35ft)

Inmunidad a Mascotas de hasta 40kg (90Ibs)

Velocidad de Respuesta de Detector] 0.2m a 3.5m/seg (0.6ft a 11.5ft/seg)

Altura de Instalacion 2.1m a 2.7m (7ft a 9ft)

Temp. de Funcionamiento 0°C a +50°C (+32°F a +122°F)

Radiofrecuencia 433* 6 868MHz

Lentes lentes Fresnel de 2da generacion, LODIFF®,
segmentos
Alimentacion 3 Baterias alcalinas “AAA"

Alcance del Transmisor 35m (115ft) con MG6130/MG6160

70m (230ft) con MG5000 /MG5050 /RTX3

Interruptor Antisabotaje si

Vida Util de la Bateriat Verificacion menos frecuente 3 afios
Verificacion mas frecuente 1.5 afios

Para informacién actualizada sobre las
certificaciones, ir a www.paradox.com

Certificaciones (i.e. UL y CE)

Compatibilidad RTX3, MG5000, MG5050, MG6130/MG6160,

MG6030/MG6060,1759EX/1759MG, Omnia, MG-

RCV3

FCC ID: KDYOMNPMD75  Canada: 2438A-OMNPMD75
Este PMD75 cumple con la seccion 15 de los reglamentos de la FCC. Su operacion esta sujeta a las siguientes condiciones: (1) Este dispositivo no debe
causar severa interferencia y (2) Este dispositivo debe aceptar cualquier recibida, las que puedan provocar un
funcionamiento erratico.

1 Laesperanza de vida de la bateria puede variar dependiendo del intervalo de verificacion de presencia y del tréfico (cantidad de movimiento) procesado por
el detector. Un intervalo de verificacion més frecuente y un mayor trafico disminuiran la esperanza de vida de la bateria.

© 2002-2009 Paradox Security Systems Ltd. Las especificaciones pueden cambiar sin previo aviso.
Todo cambio y modificacion en el equipo que no haya sido claramente aprobado por Paradox Security Systems puede anular la autorizacion del usuario para
operar este equipo. Omnia, Spectra, Magellan y Shield son marcas de comercio o marcas registradas de Paradox Security Systems Ltd. y de sus afiliados en
Canada, Estados Unidos y /o otros paises. Todos los derechos reservados. Una o més de las siguientes patentes EE.UU. podria aplicarse: 7046142, 6215399,
6111256, 6104319, 5920259, 5886632, 5721542, 5287111, 5119069, 5077549 y RE39406 y otras patentes pendientes podrian aplicarse. Lente LODIFF®:
patente #4,787,722 (EE.UU.). LODIFF® es una marca registrada de Fresnel Technologies Inc.

Garantia
Para una informacién detallada acerca de la garantia de este producto consultar la Declaracién de Garantia Limitada (en inglés) que se encuentra en el sitio web
de paradox: www.paradox.calterms. El uso de este producto Paradox significa la aceptacion de todos los términos y condiciones de la garantia.
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